Vergrijzing en robots!

EenSTEMproject datalgemene vorming en
maatschappelijke relevantie vooropstelt.

Wiskunde, biologie, fysica édwenguino
hand in hand.
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Godsdienstles ETHIEK

Ethiek en praktijk
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Zelfs 100 jaar worden, 1S
geen cadeau meer waard

Gemeentes schaffen premies
voor eeuwelingen af

Honderdjarigen zijn steeds minder uitzonder-
lijk. In Japan is er geen geld meer om elke
honderdjarige een kostbaar cadeau te

geven. Maar ook in ons land hebben verschillen-
de gemeentes de speciale premie voor eeuwelin-
gen geschrapt. ‘Want laat ons eerlijk zijn: vroe-
ger was het nog een prestatie om honderd te
worden, nu komt het vaak voor.’ Toch vier keer
zo veel als een kwarteeuw geleden.

WIM DEHANDSCHUTTER

“Elke honderdjarige in Japan | In het West-Vlaamse Izegem
krijgt een zilveren saké-scho- | is tijdens deze legislatuur de

tel ter waarde van 60 euro.
Vorig jaar moest de regering
er 29.000 weggeven -zo veel
Japanners rondden toen de
kaap van honderd. Volgens de
demografische  statistieken

komen er over drie jaar liefst
22 NN scenwralinogen hii. Als ie

maatregel afgeschaft dat een
honderdjarige inwoner een
premie van 1.000 euro
krijgt. Uit financiéle overwe-
gingen, motiveert burgemees-
ter Bert Maertens
(N-VA). ‘Het reglement da-

teerde uit een neriode dat het-
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FOD Economie, KMO, Middenstand en Energie

Bevolking naar leeftijd
Datum laatste wijziging: donderdag, 2 juli 2015, 13:13
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]
Leeftijdsgroep |Minder dan 18 jaar| Van 18 tot 64 jaar | 65 jaar en meer |ALLE LEEFTIJDEN|

Il eevolking op 01 januari 2005  [] Bevolking op 01 januari 2006 [ | Bevolking op 01 januari 2007
Bl E=volking op 01 januari 2008 [l Bevolking op 01 januari 2009 [l Bevolking op 01 januari 2010
[l Bevolking op 01 januari 2011 [ ] Bevolking op 01 januari 2012 | evolking op 01 januari 2013
B Bevolking op 01 januar 2014 [} Bevolking op 01 januari 2015

SINT
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Met hoeveel procent is de bevolking toegenomen
tussen2005en 2015?




Met hoeveel procent is de bevolking toegenomen
tussen2005en 2015?

In 2010 waren er in Belgié1,86 miljoen mensendie
65jaarenouderzijn. Duid dit aanin de tabel.
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TAAL

Woordenschat

mantelzorgg vergrijzing- babyboom

Discussie

Definitie van een robot

Begrijpend lezen

Krantenartikel
Andere |leestekst




LEESTEKST 2

Grip op de robotica Door Sven de Jong (bewerking)

Onder leiding van Nederlander dr. Patritk van der Smagt bouwde het Duitse Instituut voor

Robotica en Mechatronica de robotarm Robgo Habilis, Op extreem fijne bewegingen als een
knoop losmaken na, kan die alle bewegingen nabootsen die een mens uitvoert.

Robo Habilis knipt met zijn vingers, houdt eieren vast zonder ze te breken en Gilt zonder
marsen een koffiekopie op. Daarmee slaat Van der Smagls team een heel andere weg in dan
ontwearpers van bestaande robotarmen, die aan de lopende band staan in fabrieken. "Die zijn
niet erg intelligent of flaxibel, en kunnen niet voelen of ze jets vasthouden.”™

De robotarm heeft twee motorties aan elk van zijn 29 gewrichten voor kracht en controle over
de bewegingen. De motortjes trekken in tegengestelde richting aan een gewricht, op dezelfde
manier waarop spieren een menselijk gewricht laten bawegen. Twee tegengestelde spieren
brengen gewrichten in beweging door aan het bot te trekken. In de robofarm zijn de spieren
vervangen door kleine elektromotorties, Om al die bewegingen na te maken bestudearden de

onderzoekers eerst de MRI-fofo’s van een mensealijke hand in honderden verschillende posities,

14
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BIOLOGIE

gelijkenissen en verschillen

ROBOT MENS

Rekeneenheld Hérsexen X
Sensoren XX XXX
Motoren XXXXX
Mechanische onderdelen Lederhatef X
Bedrading Zendinst(sel X

Batterij XX XXX
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willekeurige en onwillekeurige bewegingen

Hoe helpen spieren om jelleboogte plooien?

Biceps trekt 2amen, am buigt

Triceps trekt zamen, am sirekt

prikkels

hersenen

triceps
biceps

pees

samentrekken




Som de vijf stappen op die weergeven wat er gebeurt,
wanneer je ruikt dat er in een andere kamer een cake

wordt gebakken.
Formuleren van logische

gedachtegang in zinnen
ruiken
prikkel naar hersenen
mmmmmmnmX
prikkel naar spieren

lopen




Hoe kan deobot weten of hij bijna tegen de muur zal
botsen?

afstandssensor

signaa
weerkaatst
boodschap naar rekeneenheid i.v.m. tijdsduur

rekeneenheid berekent hoe ver
geprogrammeerd
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TECHNIEK

open en gesloten stroomkring
weerstand

led

batteri
X




GESCHIEDENIS




uitvinder

1770

fheeldin '

Schakende Turk

1940-1945

1954

Decoderings-
apparaat
(ontworpen in
Bletchley| Park
om de Duitse
Enigma-code te
breken in WOII)

George Devol/
Joe
Engelberger

Verenigde
Staten

Schuifpuzzel op internet

HUMANIORA
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Tidhjn. Van automaat naar robot: de hoogtepunten

1 De mechanische rekenmachine van Chaiizbbage

GxlFy wmyon G20 I I yBabbagégzig Rét BeRcorkapt vanyde m &
eerste programmeerbare (mechanische) rekenmachine, die hij de Analytische
Machine noemdeAnalyticalEngine). Dit was een waardige voorloper van de

HUMANIORA



PRACTICUM




t w! / ¢L/'a SyiSf
Robot bouwen
Motoren kunnen aansluiten

Robot kunnen programmeren

Afstand die robot aflegt kunnen inschatten (snelheid
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FYSICA ﬁ ¢

snelheid 1 :
afgelegde weg ""[v o
tijdsduur -

WS FTASGad Qa Y2NASya gy
huis als referentiepunt.

Je vertrekt om 07.55 uur, je komt aan om 08.07 uur.
Je fietst km.

Hoe lang heb je gefietst als je op school aankbmt

Wat is de gemiddelde snelheid als je naar schqo
fietst? BAVO




Asimovertrekt om 14u aan SinBavohumaniora voor
een wandeling. Hij wandelt de volledige weg aan

6 km/h. Cheetahvertrekt anderhalf uur later en
achtervolgtAsima Cheetahoopt de volledige weg

aan 10km/h. Teken op een zelfde grafiek de afgelegde

weg van beide robots. Wanneer £2lheetahAsimo
iInhalen?
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ROBOT BOUWEN

'____e @ “*:;:x gwgngo”
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prnguino

SINT

BAVO
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SOFTWARE

Scratch

Grafischprogrammeren meArduBlock
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De Dwenguinoprogrammeren:

lcd, ledo dzl | SNE X
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OPSLAANAN ARDIBLOCKBESTANDEN

1.YEA]l 020SYIl LIy 2L) a{l @S !
2.Kies de gewenste map.

3. Geef je bestand een correct gekozen naam.

4. (Je bestand krijgabpals extensie.)
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SOFTWARE

ARDUINO

AGrafischprogrammeren A Tekstueel
met ArduBlock programmeren met
' Arduino =i

#include <LiguidCrystal.h>
#include <DwenguinoMotor.h>

) ‘ InitDwenguino

DCMotor deMotorl (MOTOR_1 0, MOTOR_1 1);
DCMotor dcMotor2 (MOTOR_2_0, MOTOR_2 1):

wold setup()

{

initDwenguino{)

dwenguino .clear();

dwenguingo .3etCursor(0,0);
dwenguinolCD.print {("Bavocar™ )»

delay({ 2000 );:

IBEOGT ]
dcMotorl.zetSpesed (255) ;
dcMotor?.setSpeed(255) ;
delay{ 3000 ):
dcMotorl.zetSpeed(0);
dcMotor2.setSpeed{0);

}

woid loop()

{
}

SINT

BAVO
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De Dwenguinoprogrammeren:

leren werkenmet de motoren
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1‘ & ) &
paw|

BAVO
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DcHotor

HUMANIORA
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PRACTICUM

Deelopdracht van het practicum

De robot programmeren om rechtdoor te rijden.




ZONDER SENSOREN
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Tweede deelopdracht van het practicum

De snelheidran de robot bepalemeten van de tijd).

S0 51




PETANQUE
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SENSOREN PLAATSEN

Dwenguino
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